ACti O n m an CHERRYHILL ACTIONMAN

0200HO12378 ALLIGATOR x IMPRESSION x AFTERSHOCK
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STANTONS ALLIGATOR
HANALEE IMPRESSION AUDI EX-90-5YR-CAN
MONUMENT IMPRESSION
HANALEE AFTERSHOCK AMY EX-90-2E-CAN
MS ATLEES SHT AFTERSHOCK
HANALEE LAUTHORITY APHRODITE VG-85-2YR-CAN

GLPI +2859 PROS$ -299

HH1F HH2F HH3F HH4F HH5C HH6F HCDF

VG-CAN DPF RDF BLF CNF BYF MWF CVF HMWE

Nom #: HOCANM13849880 aAa: 234165 DMS: 246,126
Né le: 11/13/2020 Caséine kappa: AA Caséine béta: A2A2

CARACTERISTIQUES DE GESTION SEMEX SEMEX 26*AUG

Immunité 100 Immunité des veaux 101 Robot Index 88
PRODUCTION |477 Troupeaux 1235 Filles 99% Fiab GEBV 26*AUG
Lait kg Gras kg Gras % Protéine kg Protéine %
-671 -7 +0.17 -27 -0.03
Vitesse de traite Tempérament Efficience du méthane I,Eff.' clence .de BMC
I'alimentation
90 93 92 a9 97

Moyenne des filles Lait 12,961 kg Gras 546 kg Protéine 425 kg

Durée de vie 97 Persistance de lactation 103
SCS 107 Aptitude au vélage 96
Fertilité des filles 102 Aptitude des filles au vélage 97
Condition de chair 97 Résistance aux maladies métaboliques 95
Résistance a la mammite 106 Santé des veaux 101
438 Troupeaux 1037 Filles  98% Fiab GEBV 26*AUG
Conformation 1 Puissance laitiere 7
Systéme mammaire 8 Croupe 8
Pieds et membres 7 BP ou meilleur % 83
Plancher de pis ] Incliné vers l'avant oT
Profondeur du pis | Haut 2H
Texture du pis ] Souple 8
Suspension médiane L[] Forte 6
Attache avant || Forte 2
Pos. trayons avant | Rapprochés 2R
Haut. Arrigre-pis ] Haute 8
Larg. Arrigre-pis ] Large 5
Position trayons arriére | ] Ecartés 4E
Longueur des trayons ] Longs 4B
Angle du pied | Profond 2
Profondeur du talon L[] Profond 6
Qualité de I'ossature | [ ] Raffinée 6
Mbres arr. Vue coté ] Courbés 8C
Mbres arr. Vue arr. ] Jarrets droits 4
Stature | ] Grande 7G
Largeur du poitrail ] Large 2
Profondeur de corps ] Profond 9
Structure des cotes ] Angulaire 4
Force du rein L[] Fort
Angle de la croupe | Isch. bas 1B
Largeur aux ischions ] Large 12
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