
Ascend PROGENESIS ASCEND 0200HO12259    ZAZZLE x ACHIEVER x DELTA

BRANDT-VIEW ACHIEVER ARAXIE

DAM

BRANDT-VIEW ACHIEVER ARAXIE

DAM

RALMA-RH MANOMAN BANJO

FIFTH DAM

 PEAK ZAZZLE

 BRANDT-VIEW ACHIEVER ARAXIE EX-90-3E-CAN

 ABS ACHIEVER

 BRANDT-VIEW DELTA DINAH VG-86-4YR-USA

 MR MOGUL DELTA 1427

 TAN-BARK CASUAL BEVERLY

GLPI +3628    PRO$ 2659

  DPF RDF BLF CNF BYF MWF CVF HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6C HCDF HMWF  

Rek #: HOCANM13996376 aAa: 243165 DMS: 135,345

Syntynyt: 11/25/2020 Kappakaseiini: BB Beettakaseiini: A2A2

SEMEX MANAGEMENT TRAITS SEMEX 26*AUG 

Immuunivaste 104
Vasikan

immuunivaste
97 Robot Index 103

TUOTOS  19 Karjoja   31 Tyttäriä   94% arv.varm GEBV 26*AUG 

Maito kg

-426
Rasva kg

122
Rasva %

+1.18
Valkuainen kg

40
Valkuainen %

+0.43
Lypsynopeus

102
Luonne

97
Metaanitehokkuus

99
Rehuhyötysuhde

103
Ylläpitotarve

110

Tytärten aikuistuotos (ME)    Maito  13,635 kg   Rasva  604 kg   Valkuainen  480 kg

TERVEYS JA HEDELMÄLLISYYS

    Kestävyys 106     Pitkämaitoisuus 101

    Soluluku 105     Syntymäindeksi 115

    Tytärhedelmällisyys 103     Poikimaindeksi 109

    kuntoluokka 97     Aineenvaihduntasairaudet 99

    utareterveys 103     Calf Health 96

RAKENNE   14 Karjoja    23 Tyttäriä    89% arv.varm GEBV 26*AUG  

    Rakenne 1     Lypsytyyppi -4

    Utarerakenne 0     Lantio -4

    Jalkarakenne 9     GP tai parempi % 70

 Utareen tasapaino Takaraskas  3T  

 Utaremuoto syvä  3D  

 Utarekudos elastinen  1  

 Keskiside heikko  -4  

 Etukiinnitys hyvä  2  

 Etuvedinten sijainti kaukana  3W  

 Takakiinnityksen korkeus huono  -1  

 Takakiinnityksen leveys kapea  -1  

 Takavedinten sijainti kaukana  0  

 Vedinten pituus lyhyet  3S  

 Sorkkakulma hyvä  1  

 Sorkan kanta korkea  1  

 Luustolaatu litteät  8  

 Kinnerkulma suora  6S  

 Takajalat takaa suorat  5  

 Takakorkeus matala  6S  

 Rinnan leveys kapea  -7  

 Rungon syvyys huono  -2  

 Lypsytyyppisyys hyvä  2  

 Lanneselän vahvuus heikko  -4  

 Lantiokulma nouseva  1H  

 Lantion leveys kapea  -7  

-10 -5 0 5 10


