
Renown-Red KOEPON RENOWN RED 0200HO07954    SWINGMAN-RED x SALVATORE RC x RUBICON

DE OOSTERHOF DG ROSE D
GRANDDAM

LAKESIDE UPS RED RANGE
DAM

 WESTCOAST SWINGMAN RED

 LAKESIDE UPS RED RANGE VG-86-3YR-NLD

 MR SALVATORE RC

 DE OOSTERHOF DG ROSE D VG-89-5YR-NLD

 EDG RUBICON

 TELGTER AIKMAN DOREEN GP-83-NLD

GTPI 2684

  TD TL TY MWT TV     99%-I HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF  

    Rek #: HONLDM682613411 aAa: 243156 DMS: 123,135

    Syntynyt: 05/27/2019 Kappakaseiini: BE Beettakaseiini: A1A1

SEMEX MANAGEMENT TRAITS SEMEX / 08-26 

Immuunivaste 105
Vasikan

immuunivaste
99 Robot Index 101

TUOTOS   49 Karjoja    194 Tytt    91% arv.varm MACE-G / 08-26  

Maito paunaa
419

Rasva paunaa
10

Rasva %
-0.03

Valkuainen paunaa
6

Valkuainen %
-0.03

NM$ 273 CM$ 270 FM$ 285 GM$ 259 DWP$ 342

Rehuhyötysuhde
47

RFI
66

Rehunsäästö
145

Metaanitehokkuus
92

Lypsynopeus
6.41

TERVEYS JA HEDELMÄLLISYYS

    Tuotantoikä 2.8     Lehmien tiinehtyvyys 0.1

    Soluluku 2.70     Hiehojen tiinehtyvyys 0.5

    Tytärhedelmällisyys 0.4     Poikimavaikeus isänä 1.1% 76% arv.varm

    Elinvoima 1.5     Poikimavaikeus emänisänä 1.7% 71% arv.varm

    Hiehojen elinvoima -0.9     Vasikkakuolleisuus isänä 3.5%

    hedelmällisyysindeksi 0.0     Vasikkakuolleisuus emänisänä 3.8%

RAKENNE   45 Karjoja    167 Tytt    85% arv.varm MACE-G / 08-26  

    PTAT 0.29     HO Conformation Composite 1.65

    Utarerakenne 0.06     Runkorakenne -1.30

    Jalkarakenne 1.08     Kokonaislypsytyyppi -0.33

 Takakorkeus  matala  -0.73 

 Vahvuus  hento  -0.93 

 Rungon syvyys  huono  -0.30 

 Lypsytyyppisyys  hyvä  +1.13 

 Lantiokulma  laskeva  +1.40 

 Lantion leveys  leveä  +0.56 

 Kinnerkulma  kiverä  +1.37 

 Takajalat takaa  suorat  +1.00 

 Sorkkakulma  hyvä  +0.05 

 Jalkarakenne  hyvä  +0.91 

 Etukiinnitys  huono  -1.11 

 Takakiinnityksen korkeus  hyvä  +1.08 

 Takakiinnityksen leveys  leveä  +0.60 

 Keskiside  heikko  -0.50 

 Utaremuoto  syvä  -0.95 

 Etuvedinten sijainti  kaukana  -0.50 

 Etuvedinten pituus  pitkät  +0.40 

 Takavedinten sijainti  kaukana  -0.25 
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