
Polaroid PROGENESIS POLAROID 0200HO11279    GUARANTEE x RUBICON x NUMERO UNO

SYNERGY RUBICON PERFECT
DAM

SYNERGY UNO POT O GOLD
GRANDDAM

 WESTCOAST GUARANTEE

 SYNERGY RUBICON PERFECT GP-84-2YR-USA 10*

 EDG RUBICON

 SYNERGY UNO POT O GOLD VG-88-8YR-USA

 AMIGHETTI NUMERO UNO

 SYNERGY ALAN POKER VG-87-6YR-USA DOM

GTPI 2899

  TD TR TL TY MWC TV HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWC  

    Rek #: HOCANM12948844 aAa: 243516 DMS: 345

    Syntynyt: 10/23/2017 Kappakaseiini: AA Beettakaseiini: A2A2

TUOTOS   77 Karjoja    362 Tytt    96% arv.varm MACE-G / 04-25  

Maito paunaa
-73

Rasva paunaa
44

Rasva %
+0.18

Valkuainen paunaa
21

Valkuainen %
+0.09

NM$ 363 CM$ 402 FM$ 276 GM$ 373 DWP$ 293

Rehuhyötysuhde
91

RFI
65

Rehunsäästö
-216

Metaanitehokkuus
108

Tytärten aikuistuotos (ME)    Maito  25,690 paunaa   Rasva  1,155 paunaa   Valkuainen  864 paunaa

TERVEYS JA HEDELMÄLLISYYS Immuunivaste    107

    Tuotantoikä 1.8     Vasikan immuunivaste 99

    Soluluku 2.70     Lehmien tiinehtyvyys 2.5

    Tytärhedelmällisyys 1.4     Hiehojen tiinehtyvyys 0.6

    Elinvoima -0.1     Poikimavaikeus isänä 2.1% 88% arv.varm

    Hiehojen elinvoima -0.1     Poikimavaikeus emänisänä 1.6% 73% arv.varm

    hedelmällisyysindeksi 1.6     Vasikkakuolleisuus isänä 5.0%

    Vasikkakuolleisuus emänisänä 4.1%

RAKENNE   51 Karjoja    167 Tytt    93% arv.varm MACE / 04-25  

    PTAT -0.05     Runkorakenne 0.92

    Utarerakenne 0.21     Kokonaislypsytyyppi -1.51

    Jalkarakenne -0.28

 Takakorkeus  korkea  +0.25 

 Vahvuus  vahva  +0.28 

 Rungon syvyys  huono  -0.71 

 Lypsytyyppisyys  huono  -1.45 

 Lantiokulma  nouseva  -0.16 

 Lantion leveys  leveä  +0.24 

 Kinnerkulma  suora  -0.86 

 Takajalat takaa  pihtiset  -0.75 

 Sorkkakulma  hyvä  +0.53 

 Jalkarakenne  huono  -0.07 

 Etukiinnitys  hyvä  +1.05 

 Takakiinnityksen korkeus  huono  -0.24 

 Takakiinnityksen leveys  leveä  +0.26 

 Keskiside  heikko  -0.07 

 Utaremuoto  laaka  +0.73 

 Etuvedinten sijainti  lähellä  +0.29 

 Etuvedinten pituus  lyhyet  -1.59 

 Takavedinten sijainti  lähellä  +0.12 
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