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ROBOT+ POLLED

COOKIECUTTER LOGISTICS
GEN 00922 GP-84-2YR-DEU
HURTGENLEA RICHARD CHARL
COL CLAIRE VG-87-2YR-DEU
WA-DEL ABS BOURBON
COL CANDYGOLD VG-86-4YR-DEU

GTPI 2929

TDTRTLTY MWT TV 99%-I HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF
Reg. #: HOBELM920230275 aAa: 243615 DMS: 345,135

Nacimiento: 07/29/2021 Caseina Kappa: AB Caseina Beta: A1A2

CARACTERISTICAS DE GESTION DE SEMEX SEMEX / 08-26

Inmunidad de los

Inmunidad 102 106 Robot Index 108
terneros
PRODUCCION | 86 Hatos 133 Hijas 90% Conf. MACE-G / 08-26
Leche Ibs Grasa lbs Grasa % Proteina Ibs Proteina %
636 46 +0.07 33 +0.05
NM$ 192 CM$ 214 FM$ 141 GM$ 199 DWP$ 198
%'g:]evnecr'saié(:]e IR Comida Ahorrada = Eficiencia Metano = Rapidez en el Ordefie
101 105 -313 101 7.23

Promedio de la Hija (kg-ME) Leche 27,554 Ibs Grasa 1,272 Ibs Proteina 945 lbs

Vida Productiva -0.2 Tasa Prefez Vacas 0.9

SCS 2.86 Tasa Prefiez Novillas -0.4

Tasa de prefiez de las hijas 0.2 Facilidad del Parto 1.9% 90% Conf.
Supervivencia -4.3 Facilidad del Parto - Hijas 1.9% 76% Conf.
Durabilidad Novillas -0.7 Nacen Muertas 4.5%

indice de Fertilidad 0.4 Hijas con crias muertas 4.6%

58 Hatos 73 Hijas  84% Con. MACE-G / 08-26
PTA Tipo 1.42 HO Conformation Composite 1.21
Compuesto de Ubres 0.82 Compuesto Corporal 1.27
Compuesto de Patas y Pezufas  1.08 Compuesto Lechero 0.39

Estatura I  Alta +1.77
Fortaleza I Fuerte +1.12
Prof. Corporal . Profunda +0.73
Forma Lechera | Angular +0.15

A. de la Grupa | Isquiones Altos -0.26

Amplitud de Grupa | Ancha +0.43

Vista Lat. P. Traseras | Rectas -0.10

Patas Traseras, Vista de Atras I Corvejones Rectos +1.64
Ang. Talon | Alto +1.19
Compuesto de Patas y Pezufias I Alto +1.31
Insercién ubre Delantera ] Fuerte +1.53

Ancho Ubre Trasera ] Ancha +1.53

Altura Ubre Trasera ] Alta +1.06

Ligamento Central | Fuerte +0.13

Prof. Ubre I  Poco Profundo +1.59

Posicién Pezones Delanteros [ | Abiertos -0.46

Longitud de Pezones || Cortos -0.35

Posiciéon Pezones Traseros [ | Abiertos -0.64
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