ZOO m- Red LESPERRON CROTEAU ZOOM RED 0200HO11378 SALVATORE RC x RUBICON x AIKMAN *RC

(ud

CALVING EASE  RED & WHITE

MR SALVATORE RC
CROTEAU RUBICON SOPHIE VG-86-4YR-CAN 1*
EDG RUBICON
LESPERRON AIKMAN SOFIA RED VG-88-4YR-CAN 3*
GEN-I-BEQ AIKMAN *RC
DYMENTHOLM SUNVIEW SPREE VG-87-4YR-CAN 2*

GLPI +3159 PROS$ 989

VG-CAN DPF BLF CNF BYF MWF CVF HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF
Num.Reg #: HOCANM110514149 aAa: 234156 DMS: 234
Nacimiento: 07/28/2017 Kappa Caseina: BE Beta Caseina: A1A1
CARACTERISTICAS DE GESTION DE SEMEX SEMEX 26*AUG
Immunity 103 Inmunidad crias 100 Robot Index 96
PRODUCCION (213 Rebafios 397 Hijas 97% Rep. GEBV 26*AUG
Leche kg Grasa kg Grasa % Proteina kg Proteina %
719 48 +0.17 19 -0.04
Velocidad Ordefio Temperamento Eficiencia Metano Eélmenmg‘de RMC
onversion
95 93 88 103 103

Media de Producciéon Leche 12,872 kg Grasa 531 kg Proteina 419 kg

MICHERET SAUGE ZOOM RED Vida en el Rebario 102 Persistencia de la lactacion 97
DAUGHTER Células Sométicas 107 Facilidad de Parto 104
e ' Fertilidad Hijas 87 Facilidad Parto de las Hijas 101
Cond. Corporal 93 Resistencia a Enfermedades Metabdlicas 99
Resist. Mastitis. 105 Calf Health 96
187 Rebafios 350 Hijas 95% Rep. GEBV 26*AUG
Tipo 7 Fortaleza Lechera 3
Sistema Mamario 7 Grupa -6
Patas 8 % BB 0 mejor 70
Piso de la ubre | | Inclinada 1T
Profundidad Ubre [ ] Profunda 2P
Textura Ubre ] Suave 4
Ligamento Suspensor Medio | Fuerte 3
; Insercién Anterior ] Fuerte
MICHERET SAUGE ZOOM RED Colocacion Pezones Anteriores I Cerrados 5C
DAUGHTER Altura Insercion Posterior ] Alta 7
Anchura Insercién Posterior ] Ancha 2
Colocacion Pezones Posteriores || Cerrados 2C
Longitud de Pezones ] Largos oL
Angulo Podal B Profundo
Profundidad de Talén ] Alto 6
Calidad de Hueso [ ] Plano 7
Patas Vista Lateral ] Curvas 3C
Patas Vista Posterior ] Aplomadas 8
Estatura [ | Baja 3B
Anchura de Pecho [ | Estrecha -2
Profundidad Corporal [ | Poco Profunda -1
Capacidad lactea [ ] Cost. Abierta 7
Fortaleza de Lomo Débil 0

Anchura de Grupa

Angulo de Grupa | Isq. Altos 5A
[ | Estrecha -2
5 0



